
PLATAFORMA ELEVADORA TIPO
BRAZO TELESCOPICO HÍBRIDA ZT21JEH-V
Conformes con los estándares CE

CARACTERÍSTICAS

Configuración estándar

Accesorios y opciones
Luz de trabajo en la plataforma
Dispositivo anti-colisión
Toma de corriente CA en la plataforma

Sistema de Telecomunicaciones
Bocina
Control Proporcional
Alarma de Movimiento
Baliza intermitente
Puerta de entrada con cierre automático
Sistema de descenso de emergencia
Botón de parada de emergencia
Sistema de nivelación automática
Sistema de diagnóstico a bordo
Sistema de protección contra inclinación
Eje oscilante
Sistema de detección de carga

Plataforma de monitoreo remoto y 
gestión de alquileres

ACCESS WITH ZOOMLION GREEN Tel: 0086(731)-88353680 0086(731)-88250971
Correo electrónico: awp@zoomlion.com
Web: www.zoomlion-access.com

PUNTOS DESTACADOS

Alto Rendimiento
Extensor de autonomía de 6 kW de alta potencia 
para largas jornadas de trabajo con 
bajo consumo energético.

Nuevo chasis todoterreno con pendiente superable 
del 45% y gran capacidad para superar obstáculos.

Sistema de tracción preciso y eficiente, con gran 
potencia, control estable y motores libres 
de mantenimiento.

Tecnología de control de alta frecuencia y baja 
amplitud con respuesta amortiguada para 
movimientos precisos.

Diseño compacto y jib plegable para facilitar el 
transporte en grúa de auxilio y contenedores.

Sistema de cuatro barras paralelas y brazo 
telescópico de tres secciones para ajuste 
dinámico del centro de gravedad.



ZOOMLION ACCESS reserves the right to make specification and/or equipment changes without prior notification.
Product specifications are updated to June, ����.
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Tamaño

Modelo

Altura de trabajo

Altura de la plataforma 

Alcance Horizontal

A - Longitud total (replegada) 

B  - Ancho total (replegado) 

C - Altura total (replegada)

D - Longitud de la Plataforma 

E - Ancho de la Plataforma 

F - Distancia entre ejes

Huella (Ancho de vía)

G - Despeje del suelo 
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ZT��JEH-V

Rendimiento

Poder

Ruedas

Peso

Tipo de neumáticos

Peso bruto

Foam-filled tire

�����kg

Capacidad de plataforma

Vel. de desplazamiento (replegada)

Capacidad de pendiente (inclinación)

Radio de giro (Interior)

Radio de giro (Exterior) 

Giro de la torreta

Rotación de la plataforma

Giro trasero

Jib (rango de articulación) 

Velocidad máxima del viento

Batería

Extensor de autonomía

Cargador

Motor de tracción 

Motor de elevación

Potencia auxiliar

Tanque de combustible 

Capacidad del tanque hidraúlico
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Range of Motion ZT��JEH-V

16m
52ft 6in

12m
39ft 4in

8m
26ft 3in

4m
13ft 1in

-4m
-13ft 1in

0m
0in

0m
0in

4m

8m

12m

16m

20m

24m

-4m

78ft 9in

65ft 7in

52ft 6in

39ft 4in

26ft 3in

13ft 1in

-13ft 1in

300kg/660lbs

454kg/1000lbs

ESPECIFICACIONES PRINCIPALES DE LA 
PLATAFORMA ELEVADORA TIPO
BRAZO TELESCOPICO HIBRIDA ZT21JEH-V
Conformes con los estándares CE


