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Conformes con los estandares CE/ANSI/CSA

PLATAFORMA ELEVADORA TIPO
BRAZO TELESCOPICO ZT58J/Z2T768J
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Alto Rendimiento

» Altura de trabajo de hasta 588 my S
alcance horizontal de hasta 25,5 m p
(solo para ZT58).

v

|La plataforma telescopica autopropulsada
mas alta de la industria, con una altura de
trabajo de 67,5 m y un alcance horizontal
de 31m (solo para ZT68).

» Primer brazo poligonal innovador del sector:
el peso del brazo se redujo mas de un 10 %,
la rigidez vertical aumento un 25 %, la
resistencia a la torsion un 20 %, ofreciendo
menor deformacion y un control estable.

» El sistema de estabilizadores en X" ofrece
un mayor rango de trabajo, mejor desemperfo
fuera de carretera y mayor estabilidad.

» Control inteligente de la direccion en las
cuatro ruedas, que garantiza una
coordinacién precisa y consistencia del
sistema de estabilizadores durante la
conduccidn y expansion.

» Los angulos de direccion en las cuatro ruedas
se ajustan automaticamente para asegurar un
desplazamiento recto.

» El brazo de cinco secciones se extiende de
manera sincronizada, eficiente y estable.
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Configuracién estandar

Bocina

Control proporcional

Alarma de mavimiento

Baliza intermitente

Puerta de acceso con cierre automatico

Sistema de descenso de emergencia

Botdn de parada de emergencia

Sistema de nivelacion automatica

Sistema de diagndstico a bordo

Sistema de proteccion contra inclinacion

Sistema de deteccion de carga
Pantalla LED de 4.3"
Bandeja del motor desplegable

Anemometro

Accesorios y opciones

L.uz de trabajo en la plataforma
Dispositivo anti-colision

Blas Parera 2781, 1806)
Tristan Suarez, Ezeiza, BsAs
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ESPECIFICACIONES PRINCIPALES DE LA
PLATAFORMA ELEVADORA TIPO

BRAZO TELESCOPICO Z2T58dJ / ZT68J

Conformes con los estandares CE/ANSI/CSA
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Metric Imperial Metric Imperial
Tamano ~
e . i |
Altura de trabajo 58.8m 192ft 11in 67.5m 221t 5in & laﬁ%ﬁ D
Altura de la plataforma 56.8m 186ft 4in 65.5m 214ft 11in — a
Alcance horizontal 25.5m 83ft8in 31m 101ft8in
A - Longitud total (guardado) 14.4m 47ft 3in 15.5m 50ft 10in
60m — ™
B - Ancho total (guardado) 2.5m 8ft 2in 2.5m 8ft 2in ! ! - -
C - Altura total (guardado) 3.06m 10ft 3.06m 10ft )
D - Longitud de la plataforma 2.44m 8ft 2.44m 8ft 4
E - Ancho de la plataforma 0.91Tm 3ft 0.91m 3ft 4 — _|300kg
F - Distancia entre ejes 5.357/4.69m 17ft 7in/15ft 5in 5.357/4.69m 17ft 7in/15ft 5in sen o 1 /A
Ancho de rodado (tread) 2.5/5.15m 8ft 2in/16ft 11in 2.5/5.15m 8ft 2in/16ft 11in s i 11
G - Distancia al suelo 0.40m 1ft 4in 0.40m 1ft 4in L ke
24n o
Rendimiento — 1
18m -
(Capacidad de plataform g
e e 300/454kg 660/1000Ib 300/454kg 660/1000Ib o E ‘ '
Velocidad de conduccién 4.5km/h 2.8mph 4.5km/h 2.8mph o f [ 1]
Capacidad de pendiente 45%(24°) 40%(22°) e
Radio de giro (interno) 6.79/2.57m 22ft 3in/8ft 5in 6.79/2.57m 22ft 3in/8ft 5in L] 4
Radio de giro (externo) 8.43/6.39m 27ft 8in/20ft 12in 8.43/6.39m 27ft 8in/20ft 12in G — — —
Giro de la torreta 360° continlous 360° continuous -on  On  6m 12  18n  24m  30m
Rotacion de la plataforma +90° +90°
Giro trasero (cola) 2.25m 7ft 5in 2.15m 7ft 1in 720 |
Jib (rango de articulacion) 125°(-55°~70°) 125°(-55°~70°) 66m] |
Velocidad maxima del viento 12.5m/s 28mph 12.5m/s 28mph sorm]
Potencia 54|
Motor Cummins F3.8(EU V) 75k\W/2200rpm Cummins F3.8(EU V) 75kW/2200rpm 480 — 300kg]
Cummins QSF3.8(EU lll) Cummins QSF3.8(EU Ill) #
42
Cap. del tanque combustible 200L 52.8gal 200L 52.8gal 26m //
\/oltaje de control 12V DC 12V DC 30m] ” 454kg
Cap. del tanque hidraulico 400L 105gal 400L 105gal sarm] L—1fF 1
Modo de traccion LWD 4WD
18m— — T
Modo de direccion Four wheels/Front wheel/Crab Four wheels/Front wheel/Crab B A
o —
Ruedas
6m— —
i 445/50 D710 445/50 D710
p Foam-filled Tires Foam-filled Tires om— l_
Peso e I T T T T : T 1
Peso Bruto 29600kg 65256lb 35900kg 79145lb -6m  Om 6m 12m 18m 24m 30m 36m



